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路口信號燈依據實時人流車流進行
「自主思考」 、動態調控時長， 「機警
戰隊」 巡防護航城市交通，人形機器人
路口值守指揮通行，無人機實時抓拍違
停……今年以來，深圳持續升級城市交
通治理體系，以AI賦能智慧交管，在福
田、南山等六區試點智慧交通，通過智
能信控適配車流，彷彿為城市路口裝上
「智慧大腦」 ，搭配空地協同立體管
控，用數字化手段精準治堵。

數據顯示，試點區域擁堵指數同比
下降 3%，路面平均車速提升 20%至
30%，市民出行投訴減少超兩成。深圳
持續為超大城市交通治理現代化打造樣
板標杆，AI科技讓市民的日常出行越來
越順暢。

大公報記者 郭若溪

早晚高峰的深南大道，車流熙攘卻秩序井然，沿
途數十個路口的信號燈不再按固定時長切換，而是根據
實時車流 「按需亮燈」 ；各大商圈、學校等人流密集路
段，行人過街綠燈智能適配客流……今年以來，深圳
交警以 「專業＋機制＋大數據」 為核心，升級城市交通
治理體系，在福田、南山等6個行政區落地差異化智能
信控試點，全天候實時監測各路口車流、人流變化，精
準識別車流積壓、車輛排隊溢流、行人擁堵等異常場
景，動態優化信號燈配時方案，通過智能化路權分配，
最大限度盤活道路通行資源，緩解路網通行壓力。 「等
燈的時間短了」 ， 「高峰期也沒那麼堵了」 ，精細化的
智能管控有效提升了市民的出行效率。

信號燈按需亮燈 無人機喊話提示
依託城市原有視頻監控、智能巡檢設備，整合互

聯網導航、視頻AI識別、車輛檢測器三大核心數據，
深圳自主研發適配本地路況的18類交通場景大模
型，覆蓋城市主流交通通行場景，無需大規模改造
硬件設施。深圳市公安局交管支隊科技大隊相關負
責人表示，全新升級的智能信控系統還支持雙模式切
換：工作日通勤時段啟動 「通勤綠波」 優先保障車輛高
效通行，夜間切換為 「安全綠波」 側重保護行人和非機
動車。

「深圳空中交警提示您，無人機違停取證中，請
盡快駛離！」 在福田區交通嚴管路段，無人機喊話提
示，成為深圳智慧交通治理的鮮活縮影。依託 「機巢無
人機＋智能信控」 的創新模式，深圳福田交警構建空地
一體、數智賦能的新型交管體系。目前，福田區已科學
布局65台無人機機巢，全面覆蓋深南大道、北環大道
等城市核心主幹道，以及福田口岸、保稅區等車流人流
高度密集區域，織密全域立體交通管控網絡。

巡邏機器人 支持多國語言對話
在深圳街頭，還能見到穿戴警用裝備的人形機器

人跟着民警上街巡邏。 「目前我們投用六大類數十台多
功能巡邏機器人，參與路面採集、巡邏防控、接警服
務，累計服務群眾超萬人次。」 深圳市公安局視頻警察
支隊副支隊長溫妙洋介紹，巡邏機器人既能識別可疑物
品、引導市民報警，還支持多國語言對話，方便外籍遊
客求助。

值得關注的是，深圳交警全新組建了一支 「機警
戰隊」 ，整合無人機、無人巡檢車、人形機器人、機器
狗等多類裝備，打造成建制、可組合協同的作戰單元，
構建全域覆蓋的空地聯勤交管新格局：在路口值守場景
中， 「灣區智警」 人形機器人對接交通信號系統，打出
標準手勢疏導車流人流，遇到行人闖紅燈、電動車逆行
越線，還會語音勸導，維護路口秩序；主幹道上，全自
動無人巡檢車巡航抓拍違停、處置應急物資；商圈校園
周邊，輪式機器人自主巡街勸離違停；四足機器狗搭載
抓拍、喊話設備，進入窄巷等交通盲區，實現末梢路段
無死角巡防。

從傳統人工管控到人機協同智治，從固定燈控到
AI自適應配時，從單一地面巡查到空地立體防控，深
圳以人工智能、大數據技術為核心，持續深化交通治理
數字化、智能化轉型，城市交通治理更精細、通行更高
效、服務更暖心。

責任編輯：胡佳希 美術編輯：鮑俊豪

深圳「機警戰隊」巡防 打造智慧交通
紅綠燈自主思考 無人機抓拍違停 車速提升30%

◀今年以來，深圳在福田、南山等區試點智能信控
系統，可依據車流變化動態優化信號燈配時，用數
字化手段精準治堵。 受訪者供圖
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▲人形機器人在交通路口值守，指揮車輛通行。
受訪者供圖

深圳以AI、無人裝備賦能
城市交通治理的實踐，對土地
稀缺、道路資源緊張的香港頗
具參考價值。香港運輸署早前
公布，明年首季會在銅鑼灣告

士打道近維園路口，推出 「智慧燈號路暢通」
AI信號燈試點，利用感應器採集人車流量，AI
動態調綠燈時長，目標縮短行人等候15-20秒，
逐步推廣至全港約50個合適路口。深港兩地同
樣面對人車流波動大、土地難大規模拓路的困
境，深圳經驗值得借鑒，但也必須結合香港法
規、城市實況落地。

國家高端智庫中國（深圳）綜合開發研究
院（CDI）資深研究員宋丁在受訪時指出，深圳

有兩點做法可作參考。

復用原有監控硬件 不必大拆大建
第一，盡量復用原有監控硬件，依靠AI算

法升級信號燈，不必大拆大建，挖掘現有路網
潛力。第二，組建多類型無人裝備協同作戰，
無人機、機器人分擔巡查勸導工作，緩解前線
交警人手壓力。香港鬧市人流密集、巴士小巴
私家車混行，很難照搬整套深圳方案，但可以
優先從智能信控入手，優化繁忙路口綠波配
時，探索無人機輔助違停取證、事故巡查。

宋丁表示，香港推行AI交通系統，必須嚴
守《個人資料（私隱）條例》，運輸署試點已
明確不會採集車牌、市民樣貌等個人信息，只

統計車流人流聚合數據，規避私隱爭議。過往
香港智慧設備項目曾因私隱顧慮引發社會討
論，技術落地同時，數據採集邊界、信息存儲
規則必須公開透明，爭取市民理解支持。此
外，兩地路況差異亦客觀存在：香港靠左行
駛，街道狹窄，行人過街多分段通行，長者佔
比高，AI系統要兼顧長者步速，不能簡單套用
內地算法參數。香港還可參考深圳 「軟硬並
舉」 思路，除AI信號燈之外，探索聯勤快速處
置機制，縮短事故、故障造成的擁堵時間。

深港地緣相近，智慧交通可以互相借鑒，
香港可以小範圍試點先行，再循序漸進擴大應
用，在技術創新、法規約束、市民接受度三者之
間求取平衡，用科技改善市民日常出行體驗。
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借鑒深圳智慧交通經驗 暢通港市民出行
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在南山區留仙大道長嶺陂地鐵
站附近，一輛被市民稱作 「拉鏈
車」 的潮汐作業車緩緩駛過，路邊
的隔離水馬被 「吞」 入、 「吐」
出，依靠底部液壓履帶完成移位，
短短10分鐘，一條物理隔離的嶄新
潮汐車道便出現在馬路中央。這是
深圳第六條自動化潮汐車道，有效
破解早晚高峰 「一邊堵、一邊空」
的車流難題。

據悉，自動化潮汐車道依靠特
種作業車搭配專用水馬，高峰來臨
前快速布設，高峰結束後迅速回
收，全程不佔用過多路面作業時
間。車道選址均基於長期大數據研
判，專門瞄準單向車流暴增、對向
車流相對稀疏的路段。以留仙大道
為例，晚高峰大量車流湧向深圳北
站，福龍立交極易發生擁堵倒灌，
反方向車流量卻較為有限。潮汐車
道把對向閒置的道路資源盤活，綠
色通道避開擁堵節點。

車道並非機械固定時段開關，
交管部門可根據實時車流，靈活提
前或延後啟用；路面配套多級反光
提示標牌，引導司機規範通行，水
馬形成物理隔離，杜絕隨意變道帶
來的安全隱患。試運行數據顯示，
通行該車道的市民平均可節省
10-15分鐘通勤時間，擁堵方向排
隊長度下降五成，對向車道通行亦
不受明顯影響。

深圳市公安局交通管理局相關
負責人表示，交通治理講究分寸，
既不讓車輛堵成長龍，也不讓行人
在路口長久等候，這就是 「節奏通
行」 的核心。

大公報記者郭若溪整理

【大公報訊】記者郭瀚林、蘇雨潤、馬曉芳北
京報道：第二屆世界人形機器人運動會正在冰絲帶
舉行。在乒乓球決賽上，香港大學SMASH戰隊
以0：2不敵北京大學智源研究院聯合戰隊，獲得銀
牌。與一些提前編排動作的機器人項目不同，機器

人乒乓球比賽執行11分制規則，指定各賽隊使用智
元遠征A3人形機器人進行比賽，要求兩台人形機器
人獨立完成整場對局，全程依靠AI自主決策完成回
球，不接受人工遙控，也無需人工喂球，賽事組織
者將其評價為本屆運動會難度最高的賽項之一。

仿人動作數據助機器人精準應賽
據悉，香港大學SMASH戰隊是一支專攻具身

智能算法的青年科研團隊，由香港大學計算與數據
科學學院副院長羅平擔任指導，隊員成員主要來自
香港大學的在讀博士生。團隊自研的SMASH系
統，為機器人本體構建起視覺感知、軌跡預測、動
作規劃與全身控制完整技術循環，可應對長球、短
球等不同球路，同時新增自主發球能力，能夠實現

機器人輪流發球。戰隊隊長李瑩輝在接受《大公
報》報採訪時透露，團隊為本次比賽做了大量的準
備，也是所有參賽團隊中唯一使用大量人形數據的
隊伍，機器人可以做出仿人動作，操作精準度不斷
提升。其他賽事方面，天工隊憑藉穩定發揮與默契
交接，在4×100米接力賽中以2分20秒79的成績
奪冠；跳高項目中，天工Ultra機器人包攬前四，冠
軍天卓隊最終成績為3.4米，再次刷新紀錄；拔河項
目輕量級決賽中，山東優寶特智能機器人有限公司
的機器人 「行者泰山」 經過多輪比拼奪得冠軍。組
委會委員、中國軟件評測中心副主任鞏瀟介紹，拔
河項目並非單純比拼力量大小，更考驗機器人在持
續對抗拉力下的身體穩定性、足地接觸控制、重心
動態調整和持續負載能力，對未來開展拖曳、搬

運、推拉等作業具有參考意義。

場景賽超四成 直面真實生活場景
記者了解到，本次運動會共51項賽事，其中21

個為場景賽，佔比超四成。比賽場景高度復刻機器
人真實落地應用，包括藥品分揀、家庭清潔、靈巧
手開瓶擰螺絲、電動工具裝配、鑷子夾豆、線纜連
接等，源自對商業服務、園林巡檢、應急救援、商
超零售等領域的真實用戶調研。

北京市經濟和信息化局副局長劉維亮表示，場
景賽以真實場景應用需求為牽引，描繪出從整機、
零部件、模型算法到產品落地等整條產業鏈應有的
「科技樹」 ，促進構建人形機器人全新的產業鏈，
定義和創新下一代技術和產品。

人形機器人運動會 港大團隊乒乓球賽摘銀
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崗位：隱患排查主力
職責：動態違法捕捉、車流隱患識別，數據實時

回傳，隨鐵騎巡查主次幹道，篩查隱患
車輛，排查路面風險

鐵眼（鐵騎終端）

崗位：路口駐守主力
職責：信控聯動、違法識別、語音勸

導，同步交通信號做疏導手勢，
勸導行人、非機動車輕微違法

人形機器人

多功能無人巡檢車

崗位：道路巡邏主力
職責：自動巡航、違法抓拍、應急物資轉運，輻

射周邊主幹道，取證路面各類交通違法

崗位：道路巡邏主力
職責：違停識別、語音勸導，勸離商

圈、校園、小區等地違停車輛

輪式巡檢機器人

警用無人機

崗位：空中巡邏主力
職責：機巢全自動起降，高空廣域監測、喊話處

置事故，在福田、南山區主幹道、商
圈、口岸開展常態化巡航

崗位：道路巡邏主力
職責：抓拍、聲光喊話，適應複雜地

形，治理街角窄巷等盲區違停亂
象

四足機器狗

深圳交通「機警戰隊」成員


