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香港文匯報訊（記者 郭瀚林、蘇雨
潤 北京報道）23日，第二屆世界人形
機器人運動會在場景賽方面共決出6枚
金牌。其中，靈巧手粉末稱量、積木搭
建兩項專項賽在下午率先決出 2枚金
牌，機器人在精細操作能力上展開比
拚。晚間，靈巧手鑷子夾豆、電動工具
裝配專項決出2枚金牌。餐飲製售、應
急處突也完成全部賽程，決出2枚金
牌。據悉，參賽隊伍採用全自主方式的
分值權重是1.0，而遙操方式只有0.5。
組委會委員、中國軟件評測中心副主
任鞏瀟表示，本屆運動會上，靈巧手專
項賽共設置8個賽項，重點考查類人手
指的靈巧度與精細操作能力。其中，粉
末稱量賽項，機器人需要使用勺子取放
20克粉末，誤差控制在正負0.5克範圍
內。積木搭建賽項，機器人需要按照給
定樣例完成20個小塊積木疊放搭建，並
保持整體結構穩定。鑷子夾豆賽項，機
器人需要使用鑷子將黃豆逐粒夾取並轉
移到目標容器中。線纜連接賽項，機器
人需要識別USB線纜和對應接口，並完
成插接。
此外，餐飲場景「餐飲製售崗」模擬
的是一套比較完整的餐飲製售流程，機

器人需要在20分鐘內，首先根據現場點餐的語
音指令，使用食品夾進行取餐、並根據顧客需
要，放入微波爐進行加熱，然後接取不少於
200毫升的飲料並送到交付區域。而應急場景
「應急處突崗」則模擬在一個辦公環境中的應
急處置流程，機器人需要依次完成清走通道內
4件障礙物、打開2扇窗戶，再擺放2個隔離帶
立柱。
「從預賽表現來看，全自主機器人的完成情

況超出很多人的預期。不過也要看到，一旦與
機器人接觸的物體材質、軟硬度、擺放角度發
生細微變化，自主決策仍然可能出現偏差。這
種面對真實物理世界時的不確定性，恰恰是目
前技術最核心的攻關難點，也是我們想通過比
賽持續推動突破的方向。」鞏瀟介紹。
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第二屆世界人形機器人運動會23日下午決出
400米項目冠軍，這也是本屆賽事的首枚金

牌。在400米（大型組）決賽中，天工隊旗下的天
工Ultra 機器人成功奪冠，現場顯示成績為38.15
秒，大幅超越人類男子400米世界紀錄43.03秒，該
紀錄由南非運動員范尼凱克在2016年里約奧運會創
造，已保持十年之久。亞軍和季軍都被榮耀機器人
包攬，分別是追風仔仔（39.45秒）和驚鴻動力隊
（39.66秒）。值得注意的是，去年該項目的冠軍
由高羿科技（搭載宇樹H1機器人）獲得，當時成
績為 1分 28.03 秒（88.03 秒），在短短一年時間
內，冠軍機器人的速度就快了一倍以上。
緊隨其後進行的400米小型組決賽中，北京人形
天工隊的天工Omni以45.66秒奪得冠軍，來自榮耀
烽火閃電隊的元氣仔以48.47秒獲得亞軍，來自河
北工業大學—北京人形機器人創新中心的天驍隊獲
得第三名。比賽中，該機器人跑姿獨特，身體前
傾、雙臂大幅擺動，奔跑過程中做出類似「雙手掩
面」的害羞動作，因而在網上出圈。

曾獲人形機器人半馬冠軍
香港文匯報記者獲悉，北京人形機器人創新中心

共派出天工 Ultra、天工 3.0、天工 Omni、天軼
2.5-TE四款人形機器人參加本屆賽事。其中，天工
Ultra身高180厘米、體重52公斤，曾於去年拿下首
屆北京亦莊人形機器人半馬冠軍。本屆世界人形機
器人運動會開幕式上，天工Ultra 跑出百米 9.39
秒，比牙買加「飛人」博爾特（Usain Bolt，港稱
保特）保持的人類男子百米世界紀錄9.58秒快0.19
秒。北京人形機器人創新中心創新人形部負責人郭
宜劼接受媒體採訪時透露，技術升級是成績突破的
支撐。今年天工Ultra 的關節扭矩、轉速大幅提
升，電源具備大功率放電能力，支持高動態比賽。
而在算法方面，基於強化學習、訓練架構和方式不
斷迭代，天工Ultra 的步態更穩定，極速能力更
強。
天工Omini機器人身高135厘米，整機39公斤，

剛剛在近期舉行的2026世界機器人大會進行了全球
首發。作為面向大眾市場打造的家用小型人形機器
人，它開放了底層關節控制、傳感器數據、運動控
制與數據採集等開發接口，支撐科研二次開發、真
機部署調試、運維實訓及賽事創新。依託高精度運
動控制與通用大模型交互能力，未來還可拓展家務
協助、老幼陪伴等居家任務。

旗下小型機款同步登頂「雙手掩面」跑姿出圈

天工機器人破400米人類紀錄
比去年冠軍快逾一倍

23日，第二屆世界人形機器人

運動會在「冰絲帶」進入第二個

比賽日，現場共進行17個賽項，

產生11枚金牌。當天下午的400

米（大型組）決賽中，經過激烈

角逐，天工隊的天工 Ultra 以

38.15秒的成績拿下本屆運動會

首金。隨後舉行的400米（小型

組）決賽中，天工隊Omni機器

人又以45.66秒的成績再次奪得

金牌。 ●香港文匯報

記者 郭瀚林、蘇雨潤 北京報道

第二屆人形機器人運動會正在火熱進
行。相較於首屆賽事，本屆參賽人形機

器人實現全方位迭代升級，綜合性能大幅躍升，賽
事成績也不斷創下新高。以視覺衝擊最強的百米賽
跑為例，去年最好成績僅為21.50秒，今年天工Ul-
tra在預賽就跑出9.39秒，直接打破了人類百米世界
紀錄，充分展現出頂尖的運動性能。

除硬件性能實現跨越式提升，本屆運動會進一步
提高機器人自主化競賽要求，機器人的「腦力」與
獨立決策能力成為賽場決勝關鍵。上一屆比賽中，
多數參賽機器人仍依靠人工遙控完成競賽，而本屆
所有田徑項目統一採用全自主競賽模式，全程無人
工遙控干預，機器人必須依託自身感知與決策系統
識別賽道，動態調整運動姿態。

從過去「被人牽着走」到如今「自主判斷行進路
線」，人形機器人自主能力不斷提升。有工作人員
告訴香港文匯報記者，為進一步提升機器人競賽表
現，研發團隊從硬件、算法兩端同步發力。硬件方
面完成關節電機迭代、機身構型優化，落實輕量化
改造與破風設計；算法層面升級運動控制與導航能
力。機器人不再依賴賽道標線作為參照，高速奔跑
狀態下依舊可以穩定保持在賽道範圍內。

聚焦展示實用生活功能
此外，本屆賽事在賽項上同樣作出調整，取消外

圍賽，新增跳遠、舉重、拔河、乒乓球等高強度對
抗項目，對機器人的智能運算、平衡控制、本體結
構以及核心零部件提出極限考驗。賽場上機器人每

多跳出1厘米距離、多舉
起1公斤重物，背後都是工程師針對關節電機、減
速器反覆優化設計、精密加工與測試驗證的成果。

賽場之外的變化同樣值得關注。今年國家速滑館
外開設的「機器人生活市集」人氣滿滿，與上屆主
打後空翻、跳舞、彈琴等觀賞性展示不同，今年機
器人全力聚焦真實生產與生活場景的落地作業能
力。曾經只會「秀才藝」的機器人，如今變身能幹
實事的智能勞動者：搬運貨品，製作咖啡、煎餅，
在超市當售貨員……樣樣嫺熟高效。從舞台展演走
向流水線作業、從觀賞性展示走向實用性落地，穩
定幹活、踏實賦能、服務民生，已然成為本屆人形
機器人運動會最鮮明的主題。

●香港文匯報記者 郭瀚林、蘇雨潤 北京報道

香港文匯報訊（記者 方俊明 珠海報道）
全球首個具身智能主題樂園將亮相大灣區。
23日，長隆集團與智元創新（上海）科技股
份有限公司戰略合作簽約儀式在橫琴長隆飛
船樂園舉行。立足廣東完備產業基礎與超大
規模文旅應用市場，雙方以「文旅+科技」深
度融合模式開展全方位合作，合力打造全球
首個沉浸式具身智能主題樂園，布局具身智
能主題酒店、具身智能馬戲演藝等全新業
態，探索產業融合新範式，構建具身智能文
旅全產業鏈生態。

活化自有IP 全場景智能交互
據了解，目前全球尚未有以大規模、多場

景、沉浸式敘事為核心的具身智能主題樂園，
海外樂園的機器人大多停留在局部試點，難以
常態化商業運營。業內人士指出，中國擁有完
整的工業體系、超大規模的文旅市場、成熟的
新型基礎設施，發展具身智能文旅賽道具備突
出先發優勢。粵港大灣區良好的產業土壤，也

將為具身智能主題樂園項目落地提供有力支
撐。
長隆集團創始人、董事長蘇志剛表示，具身
智能將推動文旅體驗革新，助力產業從觀光打
卡邁向深度沉浸式體驗。智元創始人、董事長
兼CEO鄧泰華指出，智元將與長隆聯手打造
全球首個、規模最大、場景最豐富、技術最先
進的大型具身智能主題樂
園，不僅通過機器人為人們
帶來歡樂，更打開通往未來
時空的大門，塑造機器人原
生一代的科技認知與創新視
野。
據透露，作為中國本土主
題樂園龍頭企業之一的長
隆，攜手全球率先進入部署
態的通用AI機器人領軍企業
智元，將多維探索科技文旅
融合新路徑。未來雙方將推
動長隆自有IP創新活化，把

智能交互融入科普講解、園區巡遊、酒店服務
等全場景；同時落地全球首創的具身智能文旅
全新業態，拓展機器人實景演繹與商業運營閉
環。此外，雙方還將共建文旅行業具身智能聯
合實驗室，在長隆多個園區開展技術攻關與場
景驗證，為人形機器人在文旅消費領域的規模
化應用打造示範樣本。

灣區將建全球首個具身智能主題樂園
香港文匯報訊 據中新社報道，在23日舉行的2026世界

機器人大會閉幕式上，2027年北京亦莊人形機器人半程馬
拉松全球招募正式啟動。賽事將於明年4月18日舉辦，北
京亦莊誠邀全球機器人創新團隊同場競技。
作為全球首個人形機器人馬拉松品牌賽事，北京亦莊半
程馬拉松暨人形機器人半程馬拉松已成功舉辦兩屆。2025
年4月19日，20支賽隊參賽，天工Ultra憑藉2小時40分42
秒的成績成為全球首個人形機器人半馬冠軍；2026年4月
19日，超百支賽隊參賽，並吸引了德國、法國、葡萄牙、
巴西等多個國家的5支國際賽隊參賽。賽事技術類型涵蓋自
主導航與遙控兩大類別，其中自主導航賽隊佔比40%左
右。「閃電」機器人憑藉50分26秒的成績獲得冠軍，超越
人類半馬世界紀錄。
目前，賽事預報名通道正式開啟。北京亦莊將舉辦規模
更大、賽制更優、技術更強的賽事，現面向全球招募更多
高校和科研院所、企業機構以及國際賽隊報名參賽，持續
深化「賽事牽引、場景賦能、平台支撐」體系，為全球人
形機器人產業發展打造「試金石」和「加速器」。

今年賽場新變化：機器人性能大跨越
特稿

北京亦莊人形機器人半馬
全球招募啟動

▶8月23日，天工隊機器人天工Ultra
（前）在第二屆世界人形機器人運動
會400米（大型組）決賽中，它的成
績是38秒15。 新華社
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23日比賽金牌選手及成績
項目

400米（大型組）

400米（小型組）

1500米

跳遠

太極拳

粉末稱量

積木搭建

鑷子夾豆

電動工具裝裝配

餐飲場景-餐飲製售

金牌選手

天工隊天工
Ultra機器人

天工隊Omni
機器人

天卓隊

天驕隊

上海智元隊

武大智元
聯合隊

上海智元隊

成都智元隊

靈心巧手

北京銀河星數

成績

38秒15

45秒66

2分21秒64

7.97米

40.5分

27秒

127秒

70分

17分

295分

整理：香港文匯報記者 蘇雨潤

● 8月23日，「北京人形-北郵」領雁
隊機器人在靈巧手專項賽電動工具裝配
比賽中。 新華社

●8月23日，機器人在太極拳比
賽中。 中新社


